
シリーズ　　回転チャック

性能データ

供給圧力別（MPa）時において
チャックの爪の長さ　における開
方向、閉方向に作用する把持力
を表します。

■把持力

開方向（　 ）
閉方向（　 ）

0.7MPa開

0.3MPa閉

0.7MPa閉
把
持
力（
N
）

爪の長さ（cm）

150

200

100

50

1 32 4

0.3MPa開
0.5MPa閉
0.5MPa開

■CKR-20AS
0.7MPa開

0.3MPa閉

0.7MPa閉把
持
力（
N
）

爪の長さ（cm）

150

200

100

50

1 32 4

0.3MPa開

0.5MPa閉

0.5MPa開

■CKR-25AS

0.7MPa開

0.3MPa閉

0.7MPa閉
把
持
力（
N
）

爪の長さ（cm）

300

400

200

100

1 32 4

0.3MPa開

0.5MPa閉
0.5MPa開

■CKR-32AS
0.7MPa開

0.3MPa閉

0.7MPa閉把
持
力（
N
）

爪の長さ（cm）

400

500

300

600

200

100

1 432 5 6

0.3MPa開
0.5MPa閉

0.5MPa開

■CKR-40AS

0.7MPa開

0.3MPa閉

0.7MPa閉
把
持
力（
N
）

爪の長さ（cm）

800

1000

600

1200

400

200

1 432 5 6

0.3MPa開

0.5MPa閉
0.5MPa開

■CKR-50AS

0.7MPa開

0.3MPa閉

0.7MPa閉
把
持
力（
N
）

爪の長さ（cm）

800
1000
1200
1400

600

1600

400
200

1 5432 6 87

0.3MPa開
0.5MPa閉

0.5MPa開

■CKR-63AS

CKR-20AS/25AS/32AS/40AS/50AS/63AS

■CKR-20AS　（最適把持力 60N～100N））
CKR-20AS　標準

■CKR-25AS　（最適把持力 80N～180N）
CKR-25AS　標準

CADデータ有り。お申し込みは 590P外形図
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